8+

GIRO BEMOTE CONTHROU SERIES
75 7w

h INSTRUKCJA OBStUGIH

Najwazniejsze funkcje

e 4-osiowa konstrukcja pozwala na wiekszg szybkos¢ i ptynnos¢ lotu.

e Whudowany 6-osiowy zyroskop gwarantuje doktadne pozycjonowanie.
e Modularna budowa utatwia instalacje i naprawy.

e Funkcja headless utatwia sterowanie.

e Zawis na ustalonej wysokosci w trybie Auto Hover Mode.

e Akrobacje 360°.

e Automatyczny start i lgdowanie.



Instrukcja bezpieczenstwa

1. Mniejsze czesci drona powinny znajdowac sie w miejscu niedostepnym dla dzieci,

aby zapobiec wypadkom.

2. Syma X15 posiada duzg moc. Podczas pierwszego uzycia, staraj sie przesuwa
lewy drazek powoli, aby nie dopusci¢ do zbyt szybkiego wznoszenia, ktore
mogtoby doprowadzié¢ do kolizji i uszkodzenia urzadzenia.

3. Po zakonczeniu lotu nalezy najpierw wytaczyé drona, a nastepnie nadajnik.

4. Nie ktadz akumulatoréw w miejscach narazonych na dziatanie wysokich
temperatur (otwarty ogien, instalacje elektryczne).

5. Zaden cztowiek nie powinien znalezé sie¢ w odlegtosci mniejszej niz 2-3 metry
od urzadzenia w locie lub podczas ladowania, aby uniknaé obrazen ciata,
wynikajacych z kontaktu z pracujgcymi silnikami.

6. Dzieci operujace drona powinny znajdowac sie pod nazdorem osoby doroste;.
Instruktor powinien dopilnowaé, aby dron pozostawat w zasiegu wzroku
operatora (lub instruktora).

7. Nie nalezy tadowa¢ jednorazowych baterii. Podczas wktadania baterii, nalezy
zwracaé szczegblng uwage na prawidtowa biegunowosé. Nie mieszaj baterii o
réznym poziomie wytadowania, zywotnosci lub réznych typow baterii.

8. Jezeli urzadzenie nie jest uzywane, nalezy wytaczy¢ nadajnik i drona oraz wyjaé
baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy dopusci¢ do zwarcia obwodu.

10. Montaz drona nalezy przeprowadzac pod nadzorem osoby doroste;j.

11. Pilot jest odpowiedzialny za utrzymywanie bezpiecznej odlegtosci od oséb
trzecich i mienia, a takze innych modeli latajgcych. Nigdy nie lataj nad zgro-
madzeniami ludzi.

12. Roztaduj akumulator do 40%-50% (przy petnym natadowaniu, lataj przez poto-
we maksymalnego czasu lotu), jezeli nie bedziesz korzystat z niej przez 10 dni
lub dtuzej. Dzieki temu wydtuzysz zywotnos$é akumulatora.

13. Otwieraj pokrywe drona za pomocg Srubokreta.

14. Nie nalezy wyrzucaé opakowania, gdyz zawiera istotne informacje.

Konserwacja

1. Regularnie czyé¢ urzgdzenie za pomoca czystej, suchej szmatki.
2. Unikaj kontaktu z bezposrednim storicem.
3. Kontakt urzadzenia z woda moze uszkodzié elektroniczne elementy.




4. Sprawdzaj regularnie wtyczki i inne akcesoria. Jezeli zauwazysz jakiekolwiek
uszkodzenia, nie korzystaj z urzadzenia, dopdki nie jest w 100% sprawne.

Zawartoéc’ opakowania

W zestawie mozna znalezé nastepujgce elementy:

e Dron

= Nadajnik
e Instrukcja
* Srubokret
 Smigta

« Kabel USB

1. Odkre¢ $rubki za pomoca $rubokreta,

 ao—— wyjmij émigta.

L y 2. Zamontuj $migto A na ramieniu A,
A 8 natomiast $migto B na ramieniu B.

3. Zakre¢ srubki srubokretem.

tadowanie i wymiana

akumulatora

Wymiana akumulatora w dronie

W

1. Nacisnij przycisk zasilania na gérze drona i
przytrzymaj przez 1-2 sekundy, aby wytaczy¢
drona.

/(/ 2. Zdejmij pokrywe komory akumulatora.




3. Wyciagnij wtyczke z gniazda akumulatora.
e

4. Po wymianie akumulatora, zamknij
ponownie pokrywe.

tadowanie drona

Podtacz przewdd zasilania akumulatora do USB,
a nastepnie USB do komputera (wskaznik drona
zaswieci sie na czas tadowania i skoniczy po jego
ukonczeniu. Petne natadowanie akumulatora zaj-
mie ok. 80 minut.

Czas tadowania wynosi ok. 80 minut; Czas zawisu wynosi ok. 7,5 minut.

Srodki ostroznoéci podczas fadowania akumulatora

- Unikaj umieszczania akumulatoréw w miejscach narazonych na bezposrednie $wiatto
stoneczne i wysokie temperatury np. instalacje elektryczne, bezposrednie sztuczne
Swiatto, aby nie doprowadzi¢ do wybuchu lub uszkodzenia akumulatora.

- Nie zanurzaj akumulatoréw w wodzie. Akumulatory powinny by¢ przechowywanie w
chtodnym i suchym miejscu.

- Nie rozbieraj akumulatora.

- Nie zostawiaj akumulatora bez nadzoru podczas tadowania.

- Akumulatory nalezy wyciggnac z urzadzenia przed rozpoczeciem tadowania.

- Akumulatory nalezy tadowa¢ pod nadzorem osoby dorostej.

- Wyczerpane akumulatory/baterie nalezy wyciaggnac z urzadzenia

- Uwaga: Istnieje ryzyko wybuchu w przypadku zastosowania niewtasciwego typu
akumulatora.




\EGETIS

Objasnienie funkcji nadajnika

e Prawy drazek:
£ Naciénij i przytrzymaj przez

3 sekundy, aby przejs¢ do trybu
Headless, a nastepnie nacisnij
ponownie, aby opuscic tryb.
Szybko nacisnij i pus¢, aby zmienic¢
tryb predkosci (jeden 'bip' oznacza
niska predkosé, a dwa wysoka
predkosé.)

Lewy drazek: P
Przytrzymaj, aby

uzy¢ trymera.

Nacisnij i przytrzymaj
i jednoczesnie nacisnij
przycisk zasilania, aby
przywréci¢ domysine
ustawienia trymera.

e Przycisk akrobacji 360°

] ,‘n. | ) “..e Naciénij, aby automatycznie
wystartowac lub wylgdowac.

Pokrywa baterii

g+ IH+ I
[ +i +

4 x baterie alkaiczne AA

1. Instalacja baterii: Otworz pokrywe z tytu nadajnika. W6z prawidtowo
4 baterie alkaiczne AA do komory (baterie nie znajduja sie w zestawie).




1. Baterie musza by¢ zainstalowane z zachowaniem
prawidtowej biegunowosci, zgodnie z oznaczeniem
nabateriach i w komorze baterii. Zadna bateria nie moze
zostac zainstalowana odwrotnie.

2. Nie nalezy miesza¢ starych i nowych baterii.
3. Nie nalezy mieszac réznych typow baterii.
4. Nie instaluj akumulatorow w nadajniku.

Najwainiejsze funkcje

1. Zabezpieczenie przed niskim napieciem

Jezeli dwa wskazniki LED z tytu drona
zaczynajg migac, oznacza to, ze akumulator === =
jest bliski wytadowania. W takim wypadku, e~ 7
nalezy wrdci¢ dronem. Dron automatycznie
zwolni, gdy jest bliski wytadowania.

2. Zabezpieczenie nadpradowe

Jezeli Syma zderzy sie z obcym obiektem badz
zablokuje sie, a jej Smigta pozostana witaczone,
dron przejdzie w tryb zabezpieczenia przed
nadmiernym natezeniem pradu.

3. Funkcja poziomej kalibracji:
Umies¢ drona na poziomej powierzchni i przesun
w tym samym czasie oba drazki do prawych
dolnych rogéw na 2-3 sekundy. Wskaznik LED
drona bedzie miga¢ w szybkim tempie i powrdci
do normalnego zachowania po ok. 2-3
sekundach, co zasygnalizuje pomysine
przeprowadzenie kalibracji.




4. Tryb wysokiej / niskiej predkosci

Domyslnie wtaczony jest tryb niskich obrotow. Aby
zmienié tryb na wysokie obroty, przytrzymaj krotko
prawy drazek. Zmiane trybu sygnalizujg 2 sygnaty
dZwiekowe, dochodzgce z nadajnika. Pojedynczy
sygnat dZzwiekowy po ponownym przytrzymaniu
prawego drazka sygnalizuje powrot do trybu niskiej
predkosci.

5. Obrot 3D

Gdy jestes zaznajomiony z podstawami obstugi

drona, mozesz przejs¢ do odkrywania jeszcze 5

bardziej ekscytujacych i ryzykownych zabaw z \/)' >
funkcja obrotu 3D. Wznies sie dronem na wysokos¢ ‘t

przynajmniej 5 m od ziemi, nacisnij przycisk obrotu o l
w prawym goérnym rogu nadajnika i jednoczesnie |

przesun prawy drazek do najwyzszej pozycji do 3 3m -
przodu /do tytu/w lewo/w prawo, a dron wykona ﬁ/

obrét w dang strone.

Uwaga: Najlepszy efekt obrotu 3D uzyskuje sie przy w petni natadowanym akumulatorze.

6. Funkcja utrzymania wysokosci (zawisu)

Zwolnij lewy drazek (drazek gazu), a dron
zawisnie na obecnej wysokosci.

7. Tryb headless:

1. Definiowanie przedniego kierunku

1. Wtacz nadajnik




2. Po podtaczeniu drona do Zrodta zasilania, ustaw
przetacznik w pozycji ON i ustaw okreslony kierunek
przodu drona w trybie headless.

3. Ustaw drazek gazu nadajnika w najwyzszej
pozycji, a potem w najnizszej pozycji. Dtugi sygnat
dzwiekowy wyemitowany przez nadajnik oznacza
ukonczenie definiowania przedniego kierunku.

1. Po zderzeniu sie z obcym obiektem w trybie
headless moga wystapi¢ odchylenia zdefiniowa-
nego kierunku. W takim wypadku wystarczy, ze
jednoczesnie przesuniesz oba drazki w lewy
dolny rég po ustawieniu drona w odpowiednim
kierunku. Jezeli wskaznik drona swieci po
powolnym migotaniu przez 3 sekundy, sygnali-
zuje to ukonczenie procesu.

3. Przechodzenie pomiedzy trybem headless i normalnym lotem

1. Po ukonczeniu parowania, dron przejdzie do
trybu domysinego, wtedy wskaznik LED drona
bedzie migat w wolnym tempie. Nacisniecie i
przytrzymanie przez 2 sekundy przycisku trybu
headless w lewym gérnym rogu spowoduije
wyemitowanie sekwencji dzwiekowej,
sygnalizujgcej, ze dron przeszedt do pracy w
trybie headless. Kolejne przytrzymanie tego
samego przycisku przez 2 sekundy spowoduije
opuszczenie trybu headless, co zostanie
potwierdzone pojedynczym, dtugim dzwiekiem.
Podczas pracy w trybie headless cztery swiatta
LED drona migajg w wolnym tempie (co 4
sekundy).




2. W trybie headless operator nie musi
wiedzieé, w ktorg strone zwrdcony jest dron,
sterowanie odbywa sie zgodnie z kierunkiem
ruchow drazkéw nadajnika.

Przygotowanie do lotu i
wiaczanie/wytaczanie drona

1. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Wtacz nadajnik.

Krok 2: Otwérz komore akumulatora.

Krok 3: Wt6z akumulator do obudowy i
zamknij pokrywe.




P Krok 4: Nacisnij przycisk zasilania na gérze drona na
1-2 sekundy.

Krok 5: Przesun lewy drazek (gazu) do najwyzszej
pozycji, a nastepnie do najnizszej pozycji. Gdy wskaznik
LED przestanie migac i zacznie Swieci¢ swiattem ciggltym,
oznacza to, ze dron przeszedt w tryb gotowosci do pracy.

2. Uruchamianie drona

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu)
donajwyzszej pozycji, a nastepnie z
powrotem do pozycji centralnej, Smigta
drona powoli zaczng sie obracac.

Sposdb nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzna
petle w ksztatcie liczby "8", aby wtaczy¢ drona,
$migta powoli zaczna sie obracac.

Sposob nr 3: Gdy dron jest nieruchomy,
nacisnij przycisk B, dron automatycznie
wystartuje i zawisnie na okreslonej wysokosci.




3. Wytaczanie drona

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu) do
najnizszej pozycji i prztrzymaj 2-3 sekundy, aby
wytaczy¢ drona.

Sposéb nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzng
petle w ksztatcie liczby "8", aby wytaczy¢
drona.

Sposéb nr 3: W trakcie lotu nacisnij przycisk B,
a dron obnizy wysokos¢ i wylgduje.

Sterowanie dronem

Sterowanie dronem

albo obnizy lot.

1 1
e ——
¥ ¥
Jezeli lewy drazek (drazek gazu) zos- Jezeli prawy dragzek (kierunku)
tanie wychylony do przodu lub do zostanie wychylony do przodu lub
tytu, dron odpowiednio wzniesie sie do tytu, dron poleci odpowiednio do

przodu lub do tytu.
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- -
Jezeli lewy drazek (drgzek gazu) Jezeli prawy drazek zostanie
zostanie wychylony w lewo lub w wychylony w lewo lub w prawo,
prawo, dron obrdci sie odpowiednio dron poleci odpowiednio w lewo
w lewo lub w prawo. lub w prawo.

Obstuga trymera
o Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu

samoczynnie porusza sie do przodu lub do tytu,
przytrzymaj lewy drazek i jednoczesnie przesun
prawy do przodu/do tytu, aby wytrymowac lot.

@
@

" Pusc¢ lewy drazek gdy dron zawisnie stabilnie.
Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samo-

C S czynnie porusza sie na boki, nalezy skorygowac
- - pozycje drona za pomocg trymera lotu w lewo/
W prawo. Przytrzymaj lewy drazek i jednoczesnie
przesun prawy drgzek w lewo/w prawo. Pus¢
lewy drazek, gdy dron zawisnie stabilnie

—~ Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie

; obraca sie w lewo lub w prawo, nalezy skorgowaé
pozycje drona za pomocg trymera obrotu w lewo/w
prawo. Nacisnij i przytrzymaj lewy joystick i przesun go
w lewo/w prawo. Pus¢, gdy dron zawisnie stabilnie.
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Ostrzezenie: Nie nalezy zmieniaé lub modyfikowac urzgdzenia w sposéb
niezgodny z instrukcja.

Urzadzenie spetnia wymagania CE i FCC.
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Akcessoria/Lista czesci

2 D D T
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Obudowa (biata)

Obudowa (czarna)

Ostona silnika

1
. R |
bﬁ‘_‘”.‘_*}::"

Mocowanie kamery Ostony $migiet Smigta
(biate) (biate)
_ <| | ~_
Silnik A Silnik B Dioda LED
Czerwony i niebieski Czarny i biaty
P
| Xy
Ptytka odbiornika Ostony lamp Nakretka
@l @ @
Kabel USB Akumulator LiPo Nadajnik
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Rysunek Ztozeniowy

Nr Nazwa produktu llosé | Nr Nazwa produktu llosé
01 Nakretka 4 09 Silnik (CCW) 2
02 Smigto (CW) 2 10 Mocowanie kamery 1
03 Smigto (CCW) 2 11 Ostona silnika 4
04 Wihacznik 1 12 Ostona przednich diod 2
05 Gérna obudowa 1 13 Ostona tylnich diod 2
06 Akumulator 1 14 Dioda LED 2
07 Ptytka odbiornika 1 15 Dolna obudowa 1
08 Silnik (CW) 2 16 Ostona $migiet 4
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Specyfikacja

A
N
N
— N
A 9
/LI 3

22cm 22¢m

Dtugosé: 22cm Szerokosé: 22cm
Wysokos¢: 5em  Silnik : () 7
Akumulator : Litowy 3.7V 300mAh

-15-



Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez
zezwolenia zabronione.

Producent
Guangdong Syma Model drone Industrial Co., Ltd.
The Crossing of No.2 West Xingye Road and North Xingye Road,Laimei.
Industrial Park Chenghai District Shantou City Guangdong China.

Prawo ostatecznej interpretacji tresci instrukcji nalezy do producenta.





